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基于符号执行的ReturnＧtoＧdlＧresolve利用代码自动生成方法
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摘　要　ReturnＧtoＧdlＧresolve是一种可突破复杂防护机制的通用漏洞利用技术,目前主要以手工方式实现,研究人员

需要深入分析并理解 ELF动态链接原理,泄露并解析任意库函数的地址,拼装攻击载荷,效率非常低.文中提出了一

种基于符号执行的 ReturnＧtoＧdlＧresolve自动化实现方法,该方法为 ELF可执行文件提供符号执行环境,对程序崩溃

点的符号状态进 行 约 束,通 过 约 束 求 解 器 对 约 束 进 行 求 解,实 现 了 ReturnＧtoＧdlＧresolve利 用 代 码 自 动 生 成 系 统

R２dlAEG.实验结果表明,R２dlAEG可快速构造利用代码,并能够在 NX和 ASLR防护机制同时开启的条件下劫持

程序的控制流.
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AutomaticReturnＧtoＧdlＧresolveExploitGenerationMethodBasedonSymbolicExecution
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Abstract　ReturnＧtoＧdlＧresolveisageneralexploittechnologytobypasscomplicatedprotectionmechanism,buttheeffiＧ
ciencyofmanualshellＧcode’constructionisverylow．ThethesisstudiesthecoreconceptofASLR,NXandReturnＧtoＧ
dlＧresolve,andthensetupaReturnＧtoＧdlＧresolvemodel．Theproposedmodelprovidessymbolicexecutionenvironment
forELFbinaryprogram,andgeneratesexploitbyconstraintsolving．ItalsoinplementsacontrolＧflowhijackingexploit

generationsystemnamedR２dlAEG．TheexperimentresultsshowthatR２dlAEGgeneratesexploitsinacceptabletime,

andtheexploitscanbypassbothNXandASLR．
Keywords　Symbolicexecution,Exploit,Securitymechanism,Exploitcode

　

　　软件漏洞利用是指利用软件本身的安全缺陷,实现通过

软件的正常运行无法达到的目的,如执行代码、绕过认证和权

限提升等[１].传统方法主要是以手工方式构造利用样本并注

入程序中实现对漏洞的利用.这一过程要求安全研究人员对

系统底层知识及漏洞本身(二进制指令或代码)有非常透彻的

理解和深入的分析.而如今软件功能越来越复杂,漏洞形式

也越来越多样化,传统的分析方法难以应对上述挑战.因此,
人们对高效的漏洞自动利用方法和技术有更加紧迫的需求.

现有 漏 洞 自 动 利 用 方 法 主 要 有 基 于 补 丁 比 较 的

APEG[２]、基于控制流的 AEG[３]、Mayhem[４]、Rex[５]、基于面

向返回编程(ReturnOrientedProgramming,ROP)[６]的 Q[７]

以及面向数据流的 PolyAEG[８]方法等.但这些方法大多未

考虑数据执行保护和地址随机化等因素带来的影响,其中,

APEG,AEG和 Mayhem 考虑了简单条件下的漏洞利用模

型,难以对抗复杂条件下的防护机制.Rex和 Q 虽然使用

ROP技术来绕过数据执行保护机制(NoＧeXecute,NX)[９]与地

址空间布局随 机 化 (AddressSpaceLayoutRandomization,

ASLR)[９],但受程序中现有函数的限制,只能在少部分程序

上获得成功,相当受限.ReturnＧtoＧdlＧresolve[６]是Federico等

于２０１５年提出的一种可绕过 NX与 ASLR的漏洞利用技术,
它利用ELF可执行文件的动态链接过程突破复杂防护机制.

ReturnＧtoＧdlＧresolve的实现不需要泄露内存信息,且不受程

序中现有的函数的限制.目前主要以手工方式编写 ReturnＧ
toＧdlＧresolve利用代码,效率低,同时对编写者的要求较高.

本文深入分析了 ReturnＧtoＧdlＧresolve的原理,对 ReturnＧ
toＧdlＧresolve进行建模,提出了一种基于符号执行的 ReturnＧ
toＧdlＧresolve自动化实现方法,主要贡献如下.

１)深入分析了 ReturnＧtoＧdlＧresolve的原理,提取了漏洞

利用要素、ReturnＧtoＧdlＧresolve利用要素以及防护机制缓解

绕过的相关要素,建立了 ReturnＧtoＧdlＧresolve利用模型.这

种利用模型也可以轻易扩展到其他的手工利用技巧上.

２)根据 ReturnＧtoＧdlＧresolve利用模型,提出了一种基于

符号执行的 ReturnＧtoＧdlＧresolve自动化实现方法,利用本文

设计的崩溃状态获取算法对程序的执行路径进行引导,可快

速获取程序崩溃点的符号状态并提取运行时信息.

３)基于angr与 Qemu设计并实现了漏洞利用自动生成

系统 R２dlAEG.该系统使用 CTF试题及 CVE漏洞程序进

行测试,能够快速构建利用样本,且该利用样本能在开启 NX



和 ASLR防护机制的运行环境中被执行.

１　ReturnＧtoＧdlＧresolve概述

ReturnＧtoＧdlＧresolve通过ELF可执行文件动态链接机制

实现对任意库函数的调用.它的基本思路是:利用动态链接

器[１０]和ELF格式的弱点,首先在程序中插入一个伪造的结

构链表,然后引导动态链接器解析并执行任意库函数.动态

链接可以有效提高应用程序的启动速度,Unix类平台普遍应

用了这种技术.
图１展示了 ELF可执行文件的动态链接过程.其中,

_dl_runtime_resolve()函数用于解析库函数名并返回库函数

地址,．dynstr节、．dynsym 节和．rel．plt节是这一过程涉及的

相关数据结构[１１].

图１　与库函数解析相关的数据结构[６]

Fig．１　Datastructurerelatedtolibraryfunctionanalysis

如图１所示,_dl_runtime_resolve()函数首先从．rel．plt
节得到Elf_Rel结构体,并根据其[r_info]字段的值获取 Elf_

sym结构体在．dynsym节上的位置;接着,根据 Elf_sym 结构

体中[st_name]字段的值获取相应的库函数名(如“read\０”)
在．dynstr节上的位置,最后根据得到的函数名计算并返回库

函数在内存中的实际入口地址.之后,程序跳转到该地址开

始执行,从而实现对库函数的调用.
根据ELF文件的动态链接过程,如果向程序插入一个伪

造的结构链表,并引导_dl_runtime_resolve()函数从这个结构

链表解库函数名,就可以实现对任意库函数的调用.

ReturnＧtoＧdlＧresolve的实现方式如图２所示,图中左侧

表示ELF可执行文件的动态链接过程,右侧表示伪造的结构

链表及动态链接过程.

图２　ReturnＧtoＧdlＧresolve利用流程图[６]

Fig．２　PrincipleofReturnＧtoＧdlＧresolve’sattack[６]

ReturnＧtoＧdlＧresolve的实现 分 两 个 阶 段.在 第 一 个 阶

段,攻击者利用一个存在的漏洞在程序的可写区域构造一个

结构链表[１０],其Elf_Rel结构的r_info域指向Elf_Sym 结构,

Elf_Sym结构的st_name域指向的位置存放将要被解析的库

函数名(如“system\０”).在第二阶段,攻击者首先计算一个

能够将_dl_runtime_resolve()函数导向至伪造的结构链表的

reloc_index参数的值,并构造一个 ROP 链;然后将reloc_

index及 ROP 链 的 gadgets地 址 注 入 程 序 的 内 存,并 调 用

PLT０[１０]代码;最后 PLT０[９]代码会调用_dl_runtime_resolve()
函数,对system函数的函数名进行解析.

２　ReturnＧtoＧdlＧresolve自动化实现原理

文中提出了一种基于符号执行的 ReturnＧtoＧdlＧresolve自

动化实现方法.该方法的主要思路为:首先给程序提供一个

崩溃输入(即能造成程序崩溃的输入),监控并记录程序的执

行路径;接着使用符号执行方法使程序按照上一步的执行路

径模拟执行到崩溃点,获取崩溃点的符号状态,提取路径约

束、可控EIP及可控内存等运行时信息;然后根据 ReturnＧtoＧ
dlＧresolve的实现方式,对崩溃点的符号状态进行约束,综合

路径约束、可控内存区域约束、针对 ASLR和 NX缓解绕过的

约束条件和利用代码布局约束条件,使用约束求解器进行求

解,并生成利用代码.
该方法具体分为３个步骤:崩溃状态的获取、可利用性判

定、利用样本的构建,如图３所示.

图３　基于符号执行的 ReturnＧtoＧdlＧresolve自动化实现流程图

Fig．３　AutomaticimplementationflowofReturnＧtoＧdlＧresolveattackbasedonsymbolicexection

　　１)崩溃状态的获取:根据本文设计的崩溃状态获取算法,
使程序沿崩溃输入产生的执行路径模拟执行到崩溃点,获取

崩溃点的符号状态,提取运行时信息,包括路径约束、可控

EIP和可控内存等.

２)可利用性判定:对程序当前崩溃点的可利用性进行判

定,主要涉及程序的控制流是否能被劫持、可控内存区域是否

足以插入伪造的结构链表等.

３)利用代码的构建:如果程序当前的崩溃点满足可利用

性条件,则对崩溃点的符号状态进行约束,包括对符号化 EIP

和符号化内存进行约束,综合路径约束及程序符号状态的约

束条件,使用约束求解器进行求解,构建利用代码.

２．１　获取崩溃状态

如果给程序一个崩溃输入,那么程序就会产生一条包含

崩溃点的执行路径.本文自动化构建利用代码的基础是崩溃

点的运行时信息,符号执行不能直接按照特定的执行路径分

析程序,若直接进行动态分析,则需要实现搜索程序崩溃点的

模块.而应用程序往往存在多条执行路径,因此有可能需要

探索大量的执行路径,这使得时间开销增大,并且可能会因为
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程序复杂出现路径爆炸的问题,分析效率较低.为此,本文设

计了一种崩溃状态获取算法,使符号执行方法直接按照特定

的执行路径分析程序,获取崩溃点的符号状态.只要记录了

导致程序崩溃的执行路径,该方法便可单独分析这一条路径

而无需探索程序的其他执行路径,从而快速获取相关的运行

时信息.

本文基于 Qemu[１２]和angr[４]来实现获取程序的崩溃状

态.程序的执行路径由 Qemu记录,angr将指令转化为中间

语言 VEX,符号执行引擎根据 VEX语句的语义模拟执行程

序,修改程序状态并记录路径约束及可控的内存操作区域.

崩溃状态获取算法描述了这一过程.其中,Tracer表示具体

执行引擎,SＧExec表示符号执行引擎,trace是存储执行路径

相关地址的集合.

算法１　崩溃状态获取算法

输入:二进制程序binary,程序的缓冲区溢出数据crash
输出:溢出状态crash_state

１．CreateEnv()

２．trace＝Tracer(binary)/∗具体执行,获取执行记录∗/

３．initialize(insn)

４．whileinsn＜len(trace)do

５．　insn←update(tracet)

６．　if(isExit(trace(insn)．op)‖isJmp(trace(insn)．op)‖

７．　　is_Ret(trace(insn)．op)then/∗判断指令是否是跳转指令、

返回指令或是否使程序结束∗/

８．　　insn←update(insn)

９．　else

１０．　　insn←update(tracet)

１１．　　block_trace．add(insn)

１２．　　insn←update(tracet)

１３．proj＝angr．proj(binary,crash)

１４．se＝S－Exec(proj)

１５．break_addr＝trace．getBreak()

１６．　while(i＜len(block_trace)－１)do

１７．　addr←block_trace．getAddr()

１８．　ifaddr!＝break_addrthen

１９．　　se．explore(addr)　

２０．　　pathConstraint＝se．pathConstrain．write()/∗收集当前程

序状态的路径约束∗/

２１．　　if(!se．move(se．end[０],se．active[０]))thenexit()/∗路径

探索出错,退出∗/

２２．　　elsese．move(se．end[０],se．active[０])

２３．　elsebreak

２４．crash_prev_state＝se．active[０]

２５．crash_state＝sm．step(crash_prev_state,state．insn_len－１)

２６．returncrash_state/∗算法结束,返回崩溃状态∗/

代码的第２－１２行为程序的具体执行阶段,其中,第２行

通过具体执行程序记录执行路径;第４－１２行按基本块[１４]划

分记录下的执行路径,将识别出来的基本块首地址加入到基

本块列表中.
第１３－２５行为程序的符号执行阶段,符号执行引擎将要

执行的基本块逐个翻译成 VEX语句以进行模拟执行.第１４－
１６行为初始化阶段,其中,第１４行用于为程序构建一个符号

执行环境;第１６行从基本块列表中取出崩溃点所在的基本块

的首地址,记为 break_addr.第１７－２４行执行这样一个循

环:每次从基本块列表中取出一条地址,记为addr,第１９行判

断addr与break_addr是否相等,如果不相等,程序还未执行

到崩溃点所在的基本块,第２０行代码调用符号执行引擎模拟

执行addr对应的基本块,若addr与break_addr相等,则程序

下一次将要执行的基本块是崩溃点所在的基本块,循环结束.
第２６行调用符号执行引擎模拟执行崩溃点所在的基本块,获
取崩溃点的符号状态.符号执行的整个过程监控程序输入在

内存中的传播,第２１行将其产生的路径约束记录到路径约束

列表中.

２．２　可利用性判定

获取程序的崩溃状态后,对其可利用性进行判定.符号

化EIP和符号化内存是一种有效的判定方法.

２．２．１　符号化寄存器和内存

符号执行使用一组符号化变量作为程序的输入,并且这

组变量与程序输入的每个字节一一对应,输入在内存中的传

播会被实时监控.符号执行过程中被符号化变量覆盖的寄存

器和内存区域会分别被标记为相应的符号化寄存器和符号化

内存.
当寄存器和内存被符号化变量覆盖后,通过对存储在寄

存器和内存上的符号化变量限定约束条件即可控制寄存器和

内存,改变程序的控制流及向内存插入数据.考虑一种实际

情况,程序如图４所示.

１．＃include‹stdio．h›

２．＃include‹string›

３．voidvuln()

４．{charbuf[４０];

５．read(０,buf,１００)}

６．intmain()

７．{printf(“ifyourinput’size＞４０,stack_smashingoccurs!!”);

８．vuln();

９．return０;}

图４　示例程序

Fig．４　Exampleprogram

代码的第３－７行存在一个栈溢出漏洞,可能导致程序崩

溃.我们给程序赋予一个４８个字节的输入(包含４８个“A”
字符),当程序执行完vuln函数并返回 main函数时,若返回

地址是一个非法地址,则程序崩溃,第７行为崩溃点.图５(a)
为第６行代码被执行前栈的布局,第６行代码被执行后栈的

布局如图５(b)所示.

(a) (b)

图５　调用read函数前后栈的布局情况

Fig．５　Changeofstackmemoryafteracallofread

使用崩溃状态获取算法将程序执行到崩溃点,EIP和部
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分内存区域被符号化变量覆盖,如果限定符号化 EIP的每个

字节与程序中某个函数入口地址的每个字节一一对应且相

等,就可以劫持程序的控制流.同理,如果符号化内存也足够

插入伪造的结构链,就尝试构建利用代码.因此,检测崩溃状

态的EIP是否被符号化以及符号化内存是否足够布置相关

的数据是一种简单、高效的判定方法.

２．２．２　漏洞可利用性

使用 ReturnＧtoＧdlＧresolve技术对漏洞进行利用的条件

是:１)程序的控制流能够被劫持;２)可控的内存区域足够插入

伪造的结构链表.
将崩溃状态表示为crash_state,其 EIP寄存器记为crash_

state．EIP,若EIP是符号化的,则Symbolic(crash_state．EIP)
为 True,否则为 False;崩溃状态的符号化内存集合SymboＧ
licMem＝[SymMem０,SymMem１,􀆺,SymMemn],每块符号化

内存的空间大小记为len(SymMemi)(０≤i≤n);伪造的结构

链表记为ExploitＧData,其长度为len(ExploitＧData).程序的

崩溃状态满足 ReturnＧtoＧdlＧresolve的可利用条件,当且仅当

满足:

Symbolic(crash_state．EIP)∧(∃SymMemi(０≤i≤n→
(len(SymMemi)≥len(ExploitＧData)))＝True

当符号化EIP和符号化内存满足定义时,根据定义可以

推断EIP寄存器被符号化变量覆盖,且符号化内存也足够插

入伪造的结构链.EIP寄存器存储的是 CPU 下次要执行的

指令的地址,如果对符号化 EIP限定劫持控制流的约束条

件,以及对符号化内存限定与存储伪造的结构链表相关的约

束条件,就可以实现 ReturnＧtoＧdlＧresolve.

２．３　利用代码的构建

本文为符号化EIP和符号化内存限定约束条件,利用约

束求解器对路径约束及约束条件求解得到利用代码,按顺序

将两段利用代码发送给程序以实现 ReturnＧtoＧdlＧresolve.如

图６所示,利用约束１向可控内存区域插入伪造的结构链表,
利用约束２在利用约束１被实现的基础上使程序进入伪造的

动态链接过程执行.

图６　利用约束示意图

Fig．６　Exploitconstraint

１)利用约束１:对于符号化EIP,限定①:符号化EIP的每

个字节与拷贝函数(如strcpy函数)地址的每个字节一一对应

且相等.仿造这个函数调用所需的参数表示为 Arg＝[arg０,

arg１,􀆺,argn],存放 Arg的符号化内存记为 Mem１.限定②:

Arg的每个字节与 Mem１ 上的每个字节逐个对应且相等.伪

造的结构链表表示为 ExploitＧData,存放 ExploitＧData的符号

化内存 记 为 Mem２.限 定 ③:ExploitＧData 的 每 个 字 节 与

Mem２ 上的每个字节逐个对应且相等.

２)利用约束２:与利用约束１类似,对于符号化EIP,限定

①:符号化EIP的每个字节与_dl_runtime_resolve()函数入口

地址的每个字节逐个对应且相等.仿造_dl_runtime_resolve
()函数调用所需的相关参数表示为 Arg＝[link_map,reloc_

index],存放 Arg的符号化内存记为 Mem１.限定②:Arg的

每个字节与 Mem１ 上的每个字节逐个对应且相等.

当利用约束１产生的利用代码发送给程序后,程序的可

控内存区域中已经被插入了伪造的结构链表,利用约束２基

于这个基础仿造_dl_runtime_resolve()函数调用.通过搜索二

进制程序反编译的结果即可获取利用约束１要求的拷贝函数.

ASLR防护机制的实现是将堆栈及共享库加载的基址随

机化,即所有库函数地址都可能是随机的,而 ReturnＧtoＧdlＧreＧ
solve活用了动态链接功能,通过动态连接器解析并调用库函

数,ASLR对这类攻击无效.NX将数据所在内存页标记为不

可执行,即使代码被植入数据区域也无法被执行.为了绕过

NX,我们使用一段 ROP链来实现函数调用.具体来说,我们

重用程序代码段里的一些指令片段,通过将这些指令片段的

地址写在栈上并连续地执行返回指令使其被组合使用.

如算法２所示,利用代码生成算法描述了利用代码构建

的过程.

算法２　利用代码生成算法

输入:崩溃状态crash_state,二进制程序Binary
输出:利用代码shellcode１,shellcode２

１．memCfunc←selfFindMemCpyFunciton()

２．ip←crash_state．EIP．value

３．crash_state．Constraint(ip＝memCfunc．addr)/∗对 EIP的值进行

约束∗/

４．SymbolicMem←selfFindMemControled

５．foraddrinSymbolicMemdo

６．　ifSymbolicMem[addr]＞＝memCfunc．argthen

７．　　MemToPuts＝selfMemGet(addr,len(memCfunc．arg))

８．　　crash_state．Constraint(memCfunc．arg＝MemToPuts)/∗对

可控栈区进行约束∗/

９．　　break

１０．shellcode１－ExploitＧData(selfCreatExploit()/∗构建结构链∗/

１１．memory←loadSymMem(len(shellcode１－ExploitＧData))

１２．crash_state．Constraint(shellcode１－ExploitＧData＝memory)

/∗将假结构链插入符号化内存∗/

１３．crash_state．useROP()

１４．crash_state１←selfWindUpToNextState()

１５．_dl_runtime_resolve←selfFindMemCpyFunciton()

１６．ip←crash_state１．EIP．value

１７．crash_state１．Constraint(ip＝_dl_runtime_resolve．addr)/∗使程

序进入伪造的动态链接流程∗/

１８．SymbolicMem←selfFindMemControled

１９．foraddrinSymbolicMemdo

２０．　ifSymbolicMem[addr]＞＝_dl_runtime_resolve．argthen

２１．　　MemToPuts＝selfMemGet(addr,len(_dl_runtime_resolve．

arg))

２２．　 　crash_state．Constraint(_dl_runtime_resolve．arg＝ MemＧ

ToPuts)

２３．　　Break

２４．Hook(memAddr＝r_offset,funcName＝_dl_runtime_resolve)

２５．crash_state１．useROP()
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２６．self．symbolicExec()

２７．ifcrash_state．．EIP．value＝＝self．getMmeory(addr＝r_offset):

２８．　shellcode(selfConstraintResult()

２９．else

３０．　RaiseError(“AttackFailed!”)

３１．　Exit()

３２．returnshellcode．

代码的第３－１２行为利用约束１构建的过程,其中,第

３,８,１２行分别实现利用约束１的限定①、限定②及限定③.

第１０行产生一个伪造的结构链表,伪造的结构链表中的数据

根据_dl_runtime_resolve()函数的实现即可被自动化填充.

第１３行产生一个 ROP链.第１４行调用符号执行引擎,将伪

造的结构链表、_dl_runtime_resolve()函数参数及 ROP链的

gadgets地址插入可控的内存区域,得到crash_state１.同理,

第１７－２３行为利用约束２的构建过程.根据 _dl_runtime_

resolve()函数实现,若_dl_runtime_resolve()函数成功解析了

库函数,则它会将库函数的地址写入r_offset域指向的内存,

并调用相应的库函数.第２４行对r_offset指向的内存及_dl_

runtime_resolve()函数进行 Hook操作.第２７行检查EIP寄

存器的值与r_offset值索引的地址是否相等,若相等则说明

_dl_runtime_resolve()函数从伪造的结构链表中解析了库函

数名,攻击成功,第２８行调用约束求解器,生成两段利用代

码,并将其加入到利用代码列表中,算法结束;否则攻击失败,

算法退出.

３　原型系统实现与实验

３．１　系统实现

基于上述研究,本文设计并实现了 ReturnＧtoＧdlＧresolve
利用代码自动生成系统 R２dlAEG,其框架如图７所示.

图７　原型系统 R２dlAEG的框架图

Fig．７　FrameworkofR２dlAEG

其中,具体执行引擎基于 Qemu实现,符号执行引擎基于

angr实现,约束求解子模块基于 Z３[１５]实现.系统运行过程

中,具体执行引擎负责监控程序的运行过程并记录执行路径,

符号执行引擎通过上文提到的路径引导算法获取程序的崩溃

状态,任务处理引擎监控具体执行引擎和符号执行引擎的运

行状态.当符号执行引擎获取到崩溃状态后,可利用性判断

模块对崩溃点的可利用性进行判断.若判定结果为真,则利

用代码生成模块收集路径约束以及构建利用约束,约束求解

子模块对约束求解,生成利用代码.

３．２　实验

１)实验环境

本实验采用处理器为IntelCoreI７Ｇ６７７０３．４GHz,运行

内存为８GB,系统为ubuntu１６．０４６４位的主机.为了验证本

文方法的有效性,将其与其他方法进行对比,主要选取了 Rex
和 Q 的测试集中的程序进行实验,测试程序的源码均使用

gcc５．４．０进行编译,构建利用代码所用的时间采用 ubunＧ

tu１６．０４的time命令进行记录,并精确到小数点后一位.

２)实验结果

表１所列的前５个程序为 Rex方法测试过的程序,中间

４个程序为 Q 方法测试过的程序,最后３个程序为本次实验

单独选取的测试程序.表中第３列表示程序中是否存在sysＧ

tem函数,“－”表示当前方法未对该程序测试.为了对比本

文方法与 Q、Rex对抗 ASLR和 NX防护机制的能力,本次实

验在仅开启 ASLR和 NX防护机制的条件下测试利用代码的

有效性.若程序成功执行system 函数,则判定利用样本有

效,否则判为无效.

表１　利用代码的有效性测试结果

Table１　Eeffectivenessvalidationofshellcode

程序 来源
链接system

函数

调用system函数

R２dlAEG Rex Q
babyＧre DefconCTF２０１６ √ √ √ －

crackme２０００ DefconCTF２０１７ √ √ √ －
angryＧreverser HackconCTF２０１６ × √ × －

crypto４００ WhitehatCTF２０１５ √ √ √ －
zwiebel TUMCTF２０１６ × √ × －

opendchub CVEＧ２０１０Ｇ１１４７ × √ － ×

gv CVEＧ２００６Ｇ６５６３ √ √ － √

proftpd CVEＧ２００６Ｇ６５６３ √ √ － √

rsync CVEＧ２００４Ｇ２０９３ √ √ － √

Aeon CVEＧ２００５Ｇ１０１９ × √ － －

dnsmapq CVEＧ２０１７Ｇ１４４９３ × √ － －

PInfo EDBＧIDＧ４００２３ × √ － －

表２记录了本文方法构建利用代码所用的时间,表２的

第１行表示测试程序,第２行表示构建利用代码所耗费的

时间.

表２　构建利用代码的时间记录

Table２　Timerecordingofshellcode’generation

程序 babyＧre crackme２０００ angryＧreverser crypto４００ zwiebel opendchub gv proftpd rsync Aeon dnsmapq PInfo
耗时/s ２０．０ ４３．０ １６０．３ ２７．０ ６．３ ４７．３ ６７．１ ５５．３ ６７．０ １３．５ ２７．１ ２６．９

　　３)实验结果分析

从表１的结果可以看出,R２dlAEG 针对１２个测试程序

全部生成了利用代码,并且都能在开启 ASLR与 NX防护机

制的运行环境中被执行,证明了本文所提方法的有效性.

表２则显示了本文方法可以快速地构建利用样本,提 升 分 析

实际漏洞的效率.

Rex方法和 Q方法构建利用样本依赖于程序中的函数,

因此缺乏有效对抗ASLR与NX防护机制的能力.R２dlAEG
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通过 ReturnＧtoＧdlＧresolve能够不依赖程序中的函数构建利用

样本,绕过 ASLR与 NX防护机制.实验结果表明,R２dlAEG
不仅能够有效对抗复杂防护机制,且能够在可接受的时间内

生成利用代码.

４　相关工作

APEG由Brumley等于２００８年提出.它的主要流程是:

首先使用二进制程序差异比较工具(如 EBDS)比较并分析补

丁程序与原程序,识别补丁程序对用户输入添加的安全检查

条件的位置.之后利用符号执行技术自动生成违反安全验证

的输入,最后利用污点分析方法进一步找出能造成原程序崩

溃的输入作为利用样本.APEG构建的利用样本大多只能造

成程序的崩溃,而R２dlAEG主要的关注点是劫持程序的控制

流,并且不依赖于程序补丁.

为了摆脱对补丁程序的依赖,以及构造能够劫持控制流

的利用样本,Avgerinos等提出了 AEG,其核心思路是:利用

预处理符号执行和指令插桩技术,自动化地实现从生成劫持

程序控制流的利用样本再到判断样本有效性的过程.AEG
分析程序需要基于程序的源代码,R２dlAEG分析程序则不依

赖程序的源码.

Mayhem系统利用符号执行与具体执行相结合的方法,

实现了高效的利用样本自动化生成的方法.该方法的主要流

程是:首先寻找以条件跳转指令(如jumpeax和callebx指

令)结尾的指令片段,并将其标记为候选的漏洞利用点;然后

将被标记的指令片段转化为IL中间语言,利用符号执行技术

生成利用样本,最后由具体执行子系统对利用样本的有效性

进行判断.

与 Mayhem系统不同的是,Rex系统降低了具体执行方

法与符号执行方法的耦合度.它的核心思想是:首先给定一

个导致程序崩溃的crash,将其交由具体执行子系统执行程

序,获取符号化内存、符号化 EIP,并构建利用样本.与 MayＧ

hem和 Rex相比,Mayhem 关注的是寻找程序中潜在的漏洞

利用点,R２dlAEG则根据崩溃点追踪算法得到漏洞利用点,

比 Mayhem更加高效;Rex只对系统的部分库函数进行建模,

导致其难以分析实际的漏洞程序,R２dlAEG能够处理更多的

漏洞程序,且能够在程序没有与system函数链接的情况下调

用system函数.

Q是一种 ROP代码自动生成方案.虽然它利用 ROP技

术可以绕过 NX与 ASLR,但与 R２dlAEG 相比,它依然无法

在程序没有与system函数链接的情况下劫持控制流,仅能分

析少数漏洞程序.

结束语　本文提出了一种基于符号执行的 ReturnＧtoＧdlＧ

resolve自动化实现方法,并将其用于自动化地构建能绕过

ASLR与 NX防护机制的利用代码.与其他方法相比,该方

法构建的利用样本可以不依赖程序中的函数,并且可以快速

获取程序的运行时信息,为后续程序分析提供帮助.下一步

工作包括研究如何绕过stackcanary防护机制,以及增加利用

模型,如 UAF攻击模型等,这将使得该方法具备分析更多实

际漏洞程序的能力.
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