










 

相同实验条件下，提取相同手语手势的不同常用表观特 

征，比对结果如表 3所列。其中误判率为 SVM 对相似字母 

的误识别率。在相同手语库上的实验表明，SWT-BoW 的方 

法在各项指标中均优于其他特征描述方法。 

表 3 基于不同特征的手语识别方法比较 

手 兰竺标平均识别率最好识别率误判率 
一  

y_L ‘ 93
．O94％ 98．97％ 12．4 O C

0- ccurreIlceM atrix ‘⋯  ’ ’⋯  
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SIFT 94．52 99．3％ 9．8 

本文方法 96．21 99．87 5．25 

由于在视频手语手势跟踪过程中同时使用了彩色信息和 

深度信息，并且无需拍摄整个人体或转换为2D图像，因此在 

采用 DI_CamShih手势追踪时避免了颜色、复杂背景和光照 

的影响，解决了2D手语识别时对环境背景要求较高，以及手 

指水平移动等造成的跟踪目标识别错误问题。在跟踪窗口内 

基于深度积分图像的Ostu算法实现了精确的人手分割提取， 

为SIFT-BoW模型的构建提供了准确的对象。SIFT特征集 

虽然整体体现了手语手势的内容，但是仅为对该手势的一种 

不紧凑的表达，并不能体现手语手势的整体特性，并且 SVM 

要求以相同维数 的特征 向量作为输入。SIF]_、_BoW 通过 K_ 

means聚类算法对手语手势的局部不变特征点进行聚类统计 

来表征手势，在保留SIFT特征较强的旋转、尺度、亮度不变 

性的同时，实现了手语字母的整体特征描述，获得了手势图像 

固定维数的表征向量，很好地解决了这一问题。 

结束语 本文提出了一种基于SLVW 的手语字母识别 

方法，其使用改进后的 DI—CamShift算法通过计算深度图像 

中手语手势的主轴方向和质心位置调整 Search Window的尺 

寸，实现了对手语手势的持续稳定跟踪；将深度积分图像应用 

于Ostu算法对手语手势进行分割提取；通过提取手语 SIFT 

特征，将手语图像小区域量化生成其 SLVw特征，然后使用 

K-means聚类算法得到视觉单词频率统计直方图，最终生成 

SIFT-BoW。由于引入了手语的深度图像信息特征，使得识别 

过程不受颜色、光 照和阴影 的干扰。实验采用基于 rbf的 

SVM分类器对 Kinect采集的中国手语 3O个字母手势进行 

识别，获得了较高的识别率。 
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